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Alkusanat

Tervetuloa Leica koneohjausjarjestelmien kattavaan maailmaan. Tama opas on tarkoitettu autta-
maan Sinua saamaan paras hyoty irti Leica iCON 3D koneohjausjarjestelmastasi.

Oppaassa kaydaan vaihe vaiheelta Iapi padkohdat paivittaisesta tyoskentelysta ja ohjeistetaan pe-

rusasetusten maarittamisessa. Lisaksi opas neuvoo jarjestelman tarkkuuden yllapitamisessa ja esit-
telee huomioitavia asioita koneohjausjarjestelman toimivuuden kannalta.

Leica Geosystems Machine Control -tiimi



Sisalto
R o A | o = N LU UL 2 111 Co ) AU 5
N U U Te (Yo VoY g o b F= T =1 Lo 1 AU SRR 6
2.1 Mallien ja apumallien tiIEdONSTITTO . ....i i e e s e e s e e e e s sareeessnsreee s 6
2 0 R U 1Y 303 o TP 6
2 00 0 o1 1 PP 7
2.0.2 TelemMatiCS/ B8 SYNK .uviiiiii ettt et e ettt e e e e et e e e tte e et e eetbeeebeeeetbeesabee e taeesabesensseesabaeaseeesaresenseeas 7
2.2 AKLiiviSen ProJektin VAlINTa ........eiiiiiiiiee ettt e e e et te e e e e bt e e e e ebae e e s ebta e e e eataeeeenraeeeeanraeaeaans 8
2.3 KoordinaattimuUUNNOKSEN MEEFITYS ...ueiiieciiiieiciiieececiee e eettee e e ette e e e eeteeeeeebteeesebteeeeesaeeesessaeaeaseseessassesassassenasanns 9
2.4 Jarjestelman tarkistus ennen toiden aloittamista........coccuiiiiiiiiii i 10
BIMAIlIEN VAIINTA 1ottt ettt e s et e sttt e st e sttt e s a bt e e bt e e sate e s be e e sab e e s bt e e bt e e sabeeebteeeabeesbeeenareenn 11
Bl K@IVUMAITT .ttt ettt ettt e s e s bt e e st e s bt e e s bt e e st eeesabeesabeeenbeesabaeesabeesabaeeanbeesbeeenareenas 11
I 1Y o T [y o - 11 RS 12
4 KQIVa -tilan tOIMINNOT .....eiiuiiiiieie ettt ettt st e b e bt e s bt e s bt e s aeeeateebeesbeesbeesatesabeebeenneennees 13
A1 PABNEKYIME. ..ttt ettt e h e bt e s ae e st e st e bt e b e e bt e s bt e s he e she e et e et e e he e e heeehe e eateea bt e bt e beeabeeabeeeaeeenreeteenteens 13
4.2 KQUNAN VAIINTA ¢ttt st st sttt et e b e s bt s et st e s bt bt e r e e b e e s e e e et ereeneen 14
v N1 QY0 T | PSPPSRSO P OPPTOPRRPRRPRPIN 14
4.4 Mallin valinta ja tOIMINNOT ......ccuiiiiiciiee ettt e e et e e e s tb e e e e e abeeeeesttaeesensbaeeeesbeeeeennseeeeaanseneeansens 14
4.5 Samansuuntaingen SiirtYMa ..o, 18
4.6 PiSteIAN TAllENNUS ...ttt ettt e b e e s bt e she e sab e et e et e e b e e abe e beesaeesateenteenteens 19
A VS A 1 81 1 - DO PP PPPT PP 19
SR 0TI o 1 4 | - OO PP SPPPU PR 21
6 KAUN@N KalIBIrOINTi..coueeeeieeeeee e sttt et et e b e s e s et st sar e bt e be e smeesmeeenneeneens 27
7 KOrjausViesti 2 SEN @SETUKSEL ... eiiiiiieee ettt e e e e e e e e e e e e e e st e e e e e e e e ssansteaeeeeeeesanbaaeeeeeeeeeeannrrereees 32
7.1 ICON (KEIAISET JQUTASEE)....ueiieeiiieeeeiiie e ettt ettt e e ettt e e ettt e e e e ette e e e e tbae e e e abaeeeseasseeeeaasseeeeassaeeesnsseeesansseeesansnneans 33
8 T Y o 4 =Y o T PP PP PP PR PPRROt 34
7.0, 2 TUKIGSEIMA ..ttt ettt ettt sttt et e b e b e s bt e she e s et e st e e b e e b e e s bt e saeesanesab e e bt e b e e nbeesmeeeneeenneenreens 36
7.2 POWEIDOX (VAlKOTISET TAULASEL) .vveiiiiirieiiiiiiee ettt ettt ettt ettt e e eeata e e e eeatre s e s abreeesesbaesesensseseeensaneesennaneens 37
7.2, 1 SIMAITNET .ottt e e e s sa s e e sa s e e s san 38
A A LV | 1= 0o T TSP PUTOPRRURROPI 40
8 ELAyhteys ja SEN KYLKENNGT ... ... e e e e e e e st e e e e e e e e e s nbeseeeeeeesesnnbeaneeeaesennnnnes 42
8.1 INterNetyhteyS SIM-KOITIlla......coeiii e e e e e e e e et e e e e e e e e e s anbraeeeaeeesannssaraeeaaaneas 42



8.2 INterNetyhteys WIFi -VEIKOIA .......oeiieiiie et e e et e e e et e e s et e e e s eaab e e e e e nbaeeeenreeeeensees 44
8.3 Telematics -PalVElun @SETUKSEL ......ccccviie e e et e e et e e s et e e e e eabe e e e ennbeeeeenreeeeenrees 46
1 o [0 Te] g T[] v AV = = (o T - PP TSP P PR PPRRUPPRRO 48
L0 HUOILO JA TUKI cuevveeeeeiiiee ettt ettt e e e s e e et e e e e sbe e e e e sbaeaeesasseaesansbeeesansbeeesansbeaesanseeesanasenessnnsens 48



1 Paavalikko ja muut valikot

Alla olevassa kuvassa on nayton paavalikko. Oppaan ohjeistukset aloitetaan tasta nakymasta.

KANA LUO PINTA PROJEKTI

TYOKALUT TIRE i} ASETUKSET

KAIVA -painikkeesta avautuu jarjestelman 3D-osio, jossa malleilla tyoskentely tapahtuu. Kaiva -tila
ja sen toiminnot esitellaan tulevissa osioissa. LUO PINTA -painikkeen tyokaluilla voit luoda esimer-
kiksi mittaamistasi pisteista itsellesi tyoskentelymallin. PROJEKTI -painikkeen valikosta voit vaihtaa
kayttoosi projekteja eli tyomaita. TYOKALUT -painikkeen valikoista suoritetaan muun muassa tie-
donsiirto ja etatukea varten jaetun nayton aktivointi. 2D -painikkeesta avautuu jarjestelman 2D-
0sio, Jossa muun muassa kalibroidaan kauhat. ASETUKSET -painikkeesta avautuvasta valikosta vali-
taan kaytettdvat mallit ja maaritetdan tulevissa kohdissa esitetyt asetukset.

Nayton vasemmassa alakulmassa olevasta punaisesta virtapainikkeesta sammutetaan naytto ennen
virtojen katkaisua telakan vipukytkimesta.

Nayton oikeassa alakulmassa olevat keltaiset palkit kuvaavat nayton internetyhteytta, jota tarvi-
taan etatuen jaetun ndyton kayttamiseksi ja tiedonsiirtoon Telematics -palvelimen kautta. Interne-

tyhteys voidaan muodostaa nayttoon joko dataliittyman SIM -kortilla tai WiFi -yhteyden kautta.

Avautuvista valikoista poistutaan nayton vasemmasta reunassa sijaitsevan sinisen nuolen avulla.



2 Uuden tyomaan aloitus
Tassa osiossa kdaydaan perusasiat uuden tyomaan eli projektin aloittamiseen. Uudelle tyomaalle

siirryttaessa tulee suorittaa mallien ja muun aineiston tiedonsiirto, seka projektin asetusten maarit-
taminen.

2.1 Mallien ja apumallien tiedonsiirto

Tyomaan kaivumallien ja pohjakuvien tuonti voidaan suorittaa joko tuomalla mallit USB -tikulla tai
etana Telematics pilvipalvelun kautta. Lisatietoa Telematics pilvipalvelusta, kytkenndista ja interne-
tyhteyden muodostamisesta kohdassa 8. Molemmissa tiedonsiirtotavoissa siirtyy myos kuljettajan
tallentamat pisteet mittaushenkiloston kaytettavaksi, joko palvelimelle tai USB -tikun OUT -
kansioon. Mallien siirto suoritetaan seuraavan nappdinpolun mukaisesti.

Paavalikko > Tyokalut > Tiedonsiirto
Mallien siirrossa tulee huomioida, ettei projektin ja mallien nimissa, eika mallien tasoissa ole A tai O

kirjaimia. Tama on yleisin syy miksi naytto ei tunnista mallia. Jos mielestasi malli jaa puuttumaan
tiedonsiirrosta, pyyda mallien toimittajaa tarkastamaan mallit.

2.1.1 USB Synk

Mallien siirtoa varten USB -tikulle tulee luoda seuraava kansiorakenne.

In > (Kansio projektin nimella) > Mallitiedostot

Siirtaessa malleja USB -tikulta tulee huomioida, ettd tiedosto nimelta "georog.xml” tulee aina si-

vuuttaa tiedonsiirrossa. Tiedosto sisaltaa koneen yksilolliset kalibrointiarvot ja sen tuhoami-
nen/korvaaminen johtaa koneen uudelleen kalibroimiseen.

Mallien siirto USB -tikulta suoritetaan asettamalla USB -tikku ndyton alapuolisen luukun alta va-
semmasta reunasta loytyvaan USB -porttiin. Siirto aloitetaan painamalla USB Synk. -nappaimella.

Tiedonsiirto (1/2)
4 -—)

Muistitila jaljellda 2701 MB

Etd synk

-

P USB synk.

Laajat asetukset

Varmuuskopio




Odota kunnes ruutuun tulee teksti "Synk valmis" ja latauspalkkiin 100.0 % Taman jalkeen paina OK
-nappainta.

Tiedonsiirto (1/2)

USB synk.

iemi/project.ini
i/project.pxml
Xl

ista USB-muistia...

100.0%

oK Keskeytys

VGIIII\JUJI\U}JIU ._J_yIII'\IIV

Taman jalkeen tiedonsiirto on valmis ja USB -tikun voi irrottaa naytosta. Siirretyt mallit 10ytyvat nyt
Pintamallivalikosta.

2.1.1.1 Synk IN

Synk IN toiminto loytyy tiedonsiirtovalikosta. Toiminnolla voidaan suorittaa tiedonsiirto USB -tikulla
naytosta toiseen esimerkiksi tilanteessa jossa tydomaan toisesta koneesta l0ytyy tarvittavat mallit,
eika mittaushenkilostoa ole saatavilla tuomaan malleja. Synk IN -toiminto suoritetaan asettamalla
USB -tikku nayton alapuoliseen USB -porttiin, jonka jdlkeen painetaan tiedonsiirtovalikon Synk IN -
nappainta. Synk IN -toiminto kopioi kaikki nayton tiedot USB -tikulle. Kopioinnissa tulee sivuuttaa
"georog.xml|" -tiedosto. Kun synk on valmis, painetaan OK -nappainta ja irrotetaan USB -tikku nay-
tosta. Taman jalkeen siirretdan USB -tikku malleja vailla olevaan ndyttoon ja suoritetaan USB Synk -
toiminto.

2.1.2 Telematics/Eta synk

Tiedonsiirto voidaan suorittaa myos pilvipalvelun kautta. Toiminto vaatii aktiivisen iCON Telematics
lisenssin. Tiedonsiirrossa ndaytto ottaa yhteyden tyomaalle maaritettyyn palvelimeen ja lataa mallit
internetin valityksella. Telematicsin kaytto vaatii siis yhteyden internetiin, joka voidaan toteuttaa
nayttoon asetettavalla SIM-kortilla tai WiFi -yhteydella.

Tiedonsiirto aloitetaan tiedonsiirtovalikosta painamalla Eta synk -nappainta.



Tiedonsiirto (1/2)
<= -

Muistitila jaljelld 2701 MB

Etd synk

~ USB synk.

=
Laajat asetukset

Varmuuskopio

Kun Eta synk on valmis, painetaan OK. Tiedot ovat siirtyneet palvelimelta nayttoon ja loytyvat nyt
Pintamallivalikosta.

2.2 Aktiivisen projektin valinta

Tiedonsiirron jdlkeen asetetaan aktiivinen projekti eli tydomaa. Tiedonsiirrossa naytto luo malleille
projektin, joko USB -tikun tai Telematicsin kansion nimen mukaisesti. Projekti valitaan seuraavan
polun kautta:

Paavalikko > Asetukset > Projektit
Projektit valikosta painetaan alla olevan kuvan osoittamasta laatikosta ja valitaan avautuvasta lis-

tasta tyomaan projekti. Kun projekti nakyy kuvan osoittamassa paikassa, se on asetettu aktiiviseksi
ja voidaan siirtya Asetukset valikkoon sinisella nuolella.

Projektit

Projektit:test

Uusi tiedosto Uusi projekti




2.3 Koordinaattimuunnoksen maaritys

Koordinaattimuunnos maaritetadn projektille vain kerran tyomaan alkaessa, jonka jalkeen naytto
muistaa projektille maaritetyn muunnoksen. Tiedon kaytettavasta tasokoordinaatistosta ja korke-
usjarjestelmasta saat joko tyonjohtajalta tai mittaushenkilostolta. Tasmallinen tieto kaytettavasta
jarjestelmasta on aarimmaisen tarkeaad, esimerkiksi korkeusero N200O ja N60O korkeusjarjestelmien
valilla on kymmenia senttimetreja.

Koordinaattimuunnoksen maarittaminen aloitetaan siirtymalla koordinaattijarjestelma valikkoon,
seuraavan polun mukaisesti:

Paadvalikko > Asetukset > Koordinaattijarjestelma

Koordinaattiasetukset valikosta painetaan kohtaa Esimaaritelty alle olevan kuvan mukaisesti.

Koordinaattiasetukset

inen muunnos
Muunnos:

Testi Tiedot

i muunnos

y muunnosmalli

Esimaaritelty
Vanha SBG formaatti

Leica Site Foreman

Esimaaritellyn muunnoksen valikosta vaihdetaan Maa/Alue Finland:ksi, jonka jalkeen vaihdetaan
koordinaattijarjestelma tyonjohdolta tai mittaushenkilostolta tiedoksi saatuun koordinaatti- ja kor-
keusjarjestelmaan. Huomioi, etta kohdassa kayta geoidimallia on tappa ja tiedosto vastaa korkeus-
jarjestelmaa alla olevan kuvan mukaisesti. Valinnat hyvaksytaan painamalla OK.

Esimaaritelty muunnos
Maa / Alue: Finland

Koordinaattijarjestelma: 25_GK25_N2000

+

v Kéyta Geoidimallia
Tiedosto: [NE600EEN




2.4 )Jarjestelman tarkistus ennen toiden aloittamista

Ennen toiden aloittamista uudella tyomaalla tulee koneohjausjarjestelma tarkistaa mittaushenkilos-
man valinnasta ja voidaan osoittaa mittalaitteen paikkansapitavyys tyomaan koordinaatistoon. Tar-
kistus suoritetaan mittaamalla ja merkitsemalla keskipiste kauhan huulilevyyn ja asettamalla huuli-
levyn keskikohta tunnetulle pisteelle. Taman jalkeen Kaiva -tilassa tarkastetaan mittapisteen olevan
valittuna keskelle ja painetaan kohtaa tyokalut. Avautuvasta valikosta painetaan kohtaa Tallenna
pisteet, jolloin avautuu mittausvalikko. Valikossa verrataan mittalaitteen ilmoittamia koordinaatteja
tunnetun pisteen koordinaatteihin. Jos tunnetun pisteen ja jarjestelman mittaamien koordinaattien
valilla on suurta eroavaisuutta, tulee ensimmaiseksi tarkastaa kauhan kalibrointi. Kauhan kalibroin-
nin ollessa kunnossa voidaan GNSS -mittauksen laskemaa korkeutta sdaatad tasmaamaan tyomaan
korkeuskiintopisteista vaaitettuun korkeuteen. Talloin mittalaite on tasmatty samaan korkeuteen
mittaushenkiloston kayttaman korkeuden kanssa. Tasmaaminen aloitetaan vertaamalla Kaiva -
tilassa jarjestelman ilmoittamaa korkeutta mittaushenkiloston mittaaman pisteen korkeuteen, josta
lasketaan eromitta.

Korkeuden tasmaaminen eli mastokorkeuden muuttaminen tapahtuu seuraavan polun mukaisesti:
Paavalikko -> Asetukset -> Kone - > Jakoavain -> Sivu (3/3)

Valikossa painetaan maston viereista jakoavaimen kuvaketta, jonka jdlkeen sauvakorkeutta muute-
taan eromitan suuruisesti joko ylos tai alas.

Excavator setup (3/3)
< —)

Sauvakorkeus:

Sauvakorkeuden muuttamisen jalkeen poistutaan valikoista sinisella nuolella aina paavalikkoon asti,
josta siirrytaan Kaiva -tilaan ja verrataan uudelleen jarjestelman korkeutta mittapisteeseen. Kun
korkeudet tasmadvat, voidaan tyoskentely aloittaa.
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3 Mallien valinta

Kaytettavien kaivumallien ja apumallien valinta suoritetaan Pintamallivalikosta, jonne siirrytaan seu-
raavan polun mukaisesti:

Paavalikko > Asetukset > Pintamalli

3.1 Kaivumallit

Nama mallit ovat tyoskentelyasi varten ja jarjestelma ohjaa tyotasi verraten kauhan sijaintia kaivu-
malleihin. Alla olevassa kuvassa nakyy kaivumallien valikko, jossa luodaan lista Kaiva -tilassa kaytet-
tavista malleista.

Mallit (1/3)
<= —)

Maastomalli Esikatselu

03_jakava_ yp_2  .trm LISAA

Muokkaa mallia: Ei yhtdan
Keskilinja: Ei yhEdan

B

Tyhjenna lista

Painamalla Maastomalli laatikosta, nayttoon avautuu lista kaytettavista mallityypeista. Tiedonsiir-
rossa mallityyppien alle siirtyy omat aineistonsa, joita voidaan kayttaa erityppisten kohteiden ra-
kentamisessa. Seuraavaksi esitellaan mallityypit ja mihin niita kaytetaan.

Runkolinjamalli: Runkolinjamalli on pistemainen aineisto, esimerkiksi kaivotiedosto. Runko-
linjamallilla voidaan luoda linja esimerkiksi kahden pisteen {esim.kaivon) valille putkikaivan-
toa rakentaessa.

Vertailukorkeus: Vertailukorkeutta kaytetaan, jos tyomaalla ei ole tarjolla malleja. Vertailu-
korkeudella voidaan maadrittaa tavoitetaso merenpinnankorkeuteen nahden.

Pisteen referenssi: Pisteen referenssi on myos pistemdinen aineisto, jota kaytetaan yksit-
taisten kohteiden rakentamisessa. Esimerkkina valaisinjalustojen asennukset.

Tielinjamalli: Viivamainen aineisto, jota voidaan kayttaa kuvaamaan putkilinjaa.

Linjamalli: Linjamalli on tiegeometriaan sidottu taiteviiva-aineisto. Suomessa mallityyppi on
vield vahadisesti kaytossa.

Maastomalli: Kolmioitu pintamalli, joka on Suomessa padasiallinen mallityyppi. Kaytetaan
leikkauksien ja kerroksien kuvaamiseen.

Tilavuuden kuvausmalli: Soveltuu kaytettavaksi suurien massanvaihtojen ja ruoppauksien
toteuttamiseen.

Valittuasi mallityypin painetaan mallityyppilaatikon alapuolella olevaa laatikkoa, josta aukeaa lista
kaytossa olevista malleista. Listasta valitaan kaytettava malli, joka jaa nakymaan laatikkoon. Taman
jalkeen painetaan LISAA -nappainta, jolloin valittu malli siirtyy alapuolella olevaa listaan. Téssa vai-
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heessa voidaan listaan lisata useampia malleja, joita voidaan vaihtaa Kaiva -tilassa tarpeen mukaan.
Listasta voidaan poistaa malleja painamalla mallin vieressa olevaa punaista ruksia.
Mallit (1/3)
+ <= -

Maastomalli Esikatselu

01_valmispinta_5__.trm LISAA

Muokkaa mallia: Ei yht3an X\
Keskilinja: MITTALINJA.13d Q\

Q

Q

)4 03 jakava yp_2_ .trm
¥ v 05_leikkauspohja_2_ .trm

Tyhjenna lista

Kaivumallien lisaksi voidaan ottaa kayttoon mittalinja, jonka avulla Kaiva -tilassa nakyy kauhan paa-
lulukema ja sivumitta mittalinjaan nahden. Mittalinja otetaan kayttoon valitsemalla kohtaan Keski-
linja haluttu mittalinja.

3.2 Apumallit

Apumallien valikko 16ytyy Pintamallivalikon sivulta 2/3, johon siirrytaan kaivumallivalikosta painamal-
la valkoista nuolta oikealle.

Apumalleilla tarkoitetaan tyoskentelyasi helpottavia taustakuvia ja varoitusalueita, joiden lahella
tyoskennellessa tulee kiinnittaa erityista huomiota. Apumallit ovat paaasiassa DWG/DXF -kuvia,
joilla havainnollistetaan esimerkiksi tyomaan tulevaa rakennetta suunnitelmakartalla tai varoitetaan
olemassa olevista kaapeli-/johtolinjoista. Varoitusaluemalli on erityisen vaarallisten kohteiden, ku-
ten maanalaisten voimalinjojen tai kaasuputkien varoalueiden ilmaisuun tarkoitettu mallityyppi.
Apumallin valinta kayttoon tapahtuu samalla tavalla kaivumallien kanssa.

Apumallit (2/3)
< —)
DWG/DXF malli Esikatselu
01_valmispinta_5.dxf LISAA
x_nykyiset_johdot 2.dwg

b 4 x_pohjakartta_1.dwg

Tyhjenna lista

12



4 Kaiva -tilan toiminnot

Tassa osiossa esitellaan Kaiva -tilan padatoiminnot, joiden avulla voit tehostaa tyoskentelyasi kone-
ohjausjarjestelmaa kayttamalla.

4.1 Paanakyma

Alla olevassa kuvassa on Kaiva -tilan paanakyma. Vasemmasta ja oikeasta ylakulmassa punaisella
pohjalla olevat ruudut esittavat kauhan ulkoreunojen korkeuseroa malliin. Ylhaalta keskelta loytyy
mallin kallistus ja kauhan todellinen kallistus.

Ruudun keskella on vaihtoehtoiset ndkymat. Kuvassa on esilla yleiskatsaus, jossa vasemmalla naky-
vat mallit seka pohjakuvat ja oikealla leikkausnakyma, jossa kuvataan mallit leikkauksina kauhaa
hytista katsoen. Leikkausnakymassa sinisella viivalla esitetaan aktiivisen mallin pintaa. Leikkausna-
kymasta naet kauhan mittapisteen keltaisena rastina, jota voit muuttaa nayton nuolindppaimilla.
Nakyman oikeasta alareunasta lIoytyva korkeus on merenpinnan korkeus huulilevysta.

Nakyman alta l0oytyvasta palkissa esitetadan mittalinjaa kaytettaessa paaluluku PL metreind lahtopis-
teestq, etdisyys mittalinjaan ja korkeus kyseisessa kohdassa. Palkin oikeasta reunasta loytyy kohta
FIX, joka kuvaa GNSS -laskennan tarkkuutta. Tarkkuus on molempien satelliittivastaanottimien (lau-
tasten) yhteenlaskettu tarkkuus. Lukeman tulee olla alle 40 mm (0.04 m), jotta tyoskentely jarjes-
telmalld on luotettavaa. FIX:n raja-arvoksi on maadritelty 50 mm, jonka jalkeen ndytolle ilmestyy pu-
naisella pohjalla teksti: "CQ -arvo ylittaa 3D-laatukynnyksen”. Tama johtuu katvealueista, joita ai-
heuttavat muun muassa ymparilla oleva tihea puusto ja korkeat rakennukset. Ongelma poistuu siir-
tamalla konetta aukeammalle paikalle. Huomioi etta Suomen sijaitessa pohjoisessa, satelliittisig-
naalien tulosuunta on etelasta.

Nayton alalaidasta Ioytyvista painikkeista kerrotaan lisad seuraavissa kohdissa.

. Todellinen: 0.0%
> Kohde:-3.0%

=

il

Wil

Korkeus: 13,00 m

\

g}
PL: 153,43 Etéis. KL: 0,00 m Pinta: 9,58 m

NETSE Tyokalut Pida kaltevuu: Ulos
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4.2 Kauhan valinta

Kaytettavan kauhan valinta Kaiva -tilassa suoritetaan painamalla ndyton vasemman alareunan Me-
nu -nappainta. Nayttoon avautuu 2D -puolen kauhavalikko, josta valitaan kaytettava kauha yla- ja
alanuolilla. Valittavan kauhan ollessa naytossa painetaan uudelleen Menu-nappainta, jolloin valinta
vahvistetaan ja valikko katoaa ruudusta. Tarkasta ndayton oikeasta ylakulmasta, etta valittu kauha
on oikein. Taman jalkeen palataan Kaiva -tilaan painamalla F6 -nappadinta. Nyt kauha on valittu ja
tyoskentelya voidaan jatkaa.

4.3 Nakymat

Nayton vasemmasta alakulmasta l10ytyvasta Nakyma -painikkeesta avautuu valittavissa olevat na-
kymat, joiden avulla voidaan vaihtaa ndytossa esitettavia asioita mieltymyksien ja suoritettavan
tyon mukaan. Nakymaa voit vaihtaa painamalla avautuvasta haluamaasi nakymavaihtoa.

4.4 Mallin valinta ja toiminnot

Kaiva -tilassa voit vaihtaa asetuksissa luomastasi listasta kulloinkin tarvittavan mallin painamalla F3
jJa F4 -nappadimiad. Vaihtaessa mallia ndyton alareunaan ilmestyy valitun mallin nimi.

Kaiva -tilan padtoiminnot Ioytyvat Tyokalut -painikkeen alta. Tyokalut -valikosta voidaan muun mu-
assa muokata ndkyvia malleja, maarittaa linjan tai yksittaisen pisteen vertailukohdaksi.

> Todellinen: 0.0%
. Kohde:-1.3%

_t_

Konguroi mallit
5: 13,00 m

Tallenna pisteet

Nakyms  Monitorinaytto o
Ohjauslinjan asetukset
Pida kaltevuus optiot
Pysty siirtyma:

PL: 16,71 m
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Tyokalut -painikkeen alta loytyvasta Konfiguroi mallit -painikkeesta aukeaa asetuksissa muodosta-
masi mallilista. Voit vaihtaa kaytossa olevaa mallia painamalla haluamaasi mallia, jolloin vihrea va-
kanen siirtyy haluamasi mallin kohdalle. Vihrea vakanen kertoo kaytossa olevan mallin, eli mallin
johon jarjestelma vertaa kauhan sijaintia.

> Todellinen: 0.0%
< Kohde: 2.8%

—
e

Vaihda referenssimalli

_valmispinta_5__.tr

03 jakava yp 2 .trm
kaivot_1.geo

Kori(eus: 13,00 m

PL: 505,86 m Etédis. KL: 0,00 Pinta: 12,77 m

NELE Tyokalut Pida kaltevuu: Ulos

Konfiguroi mallit -painikkeen nakymadsta voidaan asettaa malli nakyvaksi leikkausnakymassa vaikka
sita ei olisi valittu aktiiviseksi. Talla tavoin voidaan havainnollistaa tulevat rakennekerrokset leikka-
usnakymassa. Asettaminen suoritetaan painamalla mallin perassa olevaa jakoavaimen kuvaketta,
josta aukeaa mallien muokkausvalikko. Valikossa siirrytadn valkoisella nuolella oikealle, jossa pai-
netaan tappa kohtaan "nayta leikkausndkymadssa” ja taman jdlkeen palataan takaisin vasemman
ylakulman sinisella nuolella. Voit piilottaa ja asettaa malleja nakyvaksi painamalla silma -kuvakkeen,
Joko vihredksi tai punaiseksi. Taman jalkeen voidaan poistua valikoista oikean ylakulman ruksilla.

01 _valmispinta_5__.trm (2/2)
= -

Valon s3vy:

Pinnan heijastus: 10 %
Pinnan kiiltavyys: 40 %

Mahdollista pintarakenne

v Nayta leikkausndkymassé
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Nyt malli nakyy ruskeana leikkausnakymassa, eika kone mittaa kyseiseen malliin. Naytto muistaa
maarityksen, eika sita tarvitse tehda uudelleen.

> Todellinen: 0.0%
> Kohde:-2.5%

S
0 i
VRTATATAY

.

... % L W ™ .
" -

il { 1
VAV | S § \
b= e | Korkeus: 13,00 m
) —— T 4 1
PL: 492,43 m Etdis. KL: 0,00 m Pinta: 12,80 m

Nakyma Tydkalut ‘ Pida kaltevuu: Ulos

Kun pistemainen aineisto, esimerkiksi kaivojen keskipisteet sisaltava tiedosto on Pintamalli -osiossa
valittu runkolinjamallina, voidaan kaivojen valille luoda mittalinja. Naytto muodostaa viivan kahden
pisteen vdlille ja jarjestelma ilmoittaa viivan korkeutta, paalulukua ja sivumittaa viivaan nahden. Al-
ku- ja loppupisteen maarittaminen tapahtuu Konfiguroi mallit -painikkeesta avautuvasta listasta.
Listasta valitaan aktiiviseksi haluttu pistetiedosto ja painetaan jakoavaimen kuvaketta. Naytolle
avautuu valikko, johon maaritetaan linjan haluttu alku- ja loppupiste. Lisdksi voidaan maarittaa
pystysiirtyma, esimerkiksi leikkausta varten. Valikosta naet myos pisteiden valisen etaisyyden ja
linjankaltevuuden.

kaivot_1.geo (1/2)
- m
Pystys. siirtym3:
Alkupiste: sv2
Loppupiste: sv3
Sade: 0,00 m

Suunta: 201,990 gra

Etdisyys: 7,93 m
Kallistus: -0,252 %

16



Helpottaaksesi oikeiden pisteiden valintaa, voit asettaa pistenumerot nakymaan Kaiva -tilassa.
Maaritys tapahtuu siirtymalla valkoisella nuolella oikealle sivulle 2/2, jossa painetaan "tappa"” alla
olevan kuvan kohtaan. Taman jdalkeen voidaan poistuta valikoista ja maaritys on valmis

kaivot_1.geo (2/2)
<= =

v Nayta pistenumerot

Pistemaisen aineiston avulla voidaan kaivaa ja asentaa yksittdisia kohteita, esimerkiksi valaisinpyl-
vaiden jalustoja. Talloin tiedosto tulee valita Pintamalli -valikossa pisteen referenssiksi. Halutun
pisteen maarittaminen tapahtuu Konfiguroi mallit -painikkeesta avautuvasta listasta. Listasta vali-
taan haluttu pistetiedosto ja painetaan jakoavaimen kuvaketta. Naytolle avautuu valikko, johon
maaritetaan verrattava piste. Lisaksi voidaan maarittaa pystysiirtyma, esimerkiksi leikkausta varten.
Taman jalkeen voidaan poistuta valikoista ja maaritys on valmis.

kaivot_1.geo

Pystys. siirtyma:
Piste: jv1

Nayta pistenumerot

Yksittdisten kohteiden tyostamiseen ja etenkin asentamiseen kannattaa valita nakymista nuo-
linakyma, joka ilmoittaa nuolilla ja mitoilla mihin suuntaan asennettavaa kohdetta tulee liikuttaa.

Jos kaytossasi on vain apumalleja, voit kdyttaa yksittaiseen pisteeseen mittaamista haluttuun kor-
koon tyoskentelemiseen. Mittaa itsellesi seuraavan kohdan ohjeiden mukaisesti haluaasi tasoon
piste ja aseta jarjestelma mittaamaan tallentamaasi pisteeseen edella esitetylla tavalla. Nain saat
kayttoosi halutun korkeustason ja voit verrata tasosijaintia pohjakuviisi.
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4.5 Samansuuntainen siirtyma

Toiminnon avulla voidaan luoda olemassa olevasta mallista kerroksia kayttoosi. Samansuuntaisella
siirtymalla voidaan joko nostaa tai laskea mallin korkeustasoa suhteessa mallin rakenteeseen. Toi-
minnossa naytto luo kauhan sijainnin perusteella vertailutason suorassa kulmassa mallin pintaan
nahden. Samansuuntainen siirtyma asetetaan Konfiguroi mallit -painikkeen nakymasta. Valitse
aktiiviseksi haluamasi malli painamalla mallin kohdalta. Seuraavaksi paina mallin perassa olevaa ja-
koavain -painiketta, josta avautuu mallien muokkausvalikko. Valikosta painetaan tappa kohtaan
samansuuntainen siirtyma ja syotetadn siirtyman suuruus. Taman jalkeen voidaan poistua vali-
koista.

05_leikkauspohja_2__.trm (1/2)
== =
Pystys. siirtyma: 0,00 m
Samansuunt. siirtymé: JOEIOR

Viivan vari:

Taiteviivan vari:
Pinnanvari:

v Piirrd kolmiot

v Piirra taiteviivat

Nyt naytto ilmoittaa valitsemasi siirtyman perusteella korkeuseroa muokattuun malliin. Liikuttamal-
la kauhaa mallin pdalla huomaat vertailutason muuttuvan mallin pintojen mukaan.

. Todellinen: 0.0%

LEIKKAA > Kohde:-3.1%
=] |

Samans. siirtyma: -0,30 m
Korkeus: 10,00 m

Etdis. KL: - Pinta: 8,48 m

Nakyméa Tyokalut , Pida kaltevuu: Ulos
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4.6 Pisteiden tallennus

Rakennetun kohteen pinnoista voidaan mitata mittaushenkiloston kayttoon pisteita. Tarkasta en-
nen mittauksen aloittamista mihin kauhan mittapiste on valikoitu, jotta piste tallentuu oikeasta
paikasta. Pisteiden tallennus voidaan suorittaa paanakyman Tyokalut -painikkeesta avautuvasta
valikosta, josta painetaan kohtaa Tallenna pisteet. Nayttoon avautuu mittausvalikko, josta mitta-
ustyo aloitetaan valitsemalla tai luomalla uusi tiedosto. Aiemmin luotu tiedosto valikoidaan painalla
Koordinaattitiedosto -laatikosta, uusi tiedosto luodaan painamalla laatikon oikealta puolelta loyty-
vaa N -painiketta painamalla. Aukeavan valikon laatikkoon kirjoitetaan tiedostolle nimi ja hyvaksy-
taan painamalla OK. Tiedosto tulee nimeta kuvaavasti, jotta niiden jatkokaytto on helpompaa. Ta-
man jalkeen asetetaan pistenumero, mika on automaattisesti juokseva. Lisaksi voidaan asettaa
mittaustyokalu nakymaan ajoikkunassa, jolloin pisteet voidaan tallentaa valittuun tiedostoon pe-
rusnakyman nappia painamalla. Pisteiden tallennus tapahtuu painamalla vinredaa Mittaa -painiketta,
joko valikosta tai paanakymasta. Tallentamasi pisteet saat nakyviin naytolle painamalla valikon H -
painiketta.

~ Tallenna pisteet (1/2)
<= -—)

Koordinaattitiedosto Jakava tot.geo

Pisteen nimi:

Keskiarvomittaus
v Naytd ajoikkunassa

Pohjoinen: 73511,072 33930,851 lta
Korkeus: 13,000 1 #mittaa

N: [m&a:matén] S InEERNEE] H: [m&a:matén]

4.7 Pystysiirtyma

Korkeusreferenssia kaytettaessa Pystysiirtyma toiminnolla voidaan tyoskennella haluamaasi korke-
ustasoon samalla tavalla kuin pintamallia kayttamalla. Valitse ensin pintamallivalikosta mallityypiksi
korkeusreferenssi ja valitse tiedoston nimella oleva hrf -tiedosto aktiiviseksi. Taman jalkeen siirry-
taan Kaiva -tilaan ja painetaan Tyokalut -painiketta. Avautuvasta valikosta painetaan kohtaa Pys-
tysiirtyma, jolloin avautuu uusi valikko. Seuraavaksi siirretaan kauha haluamaasi korkeustasoon,
jonka ndet nayton oikeasta alalaidasta. Kun kauha on halutussa korkeustasossa, painetaan valikon
painiketta A jolloin ndytto luo korkeuteen nollatason. Nyt kone vertaa huulilevyn korkeutta maarit-
tamaasi nollatasoon. Nollataso ndakyy ndayton oikeassa alakulmassa pystysiirtymana.
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Nollatasoa voit muuttaa nuolilla joko pystysiirtyman valikosta tai nayton oikeasta reunasta loyty-
villa nuolilla. Pystysiirtyman saat poistettua paalta pystysiirtymavalikon A -painikkeella tai nayton
oikean reunan + ja - napeilla.

> Todellinen: 0.0%
< Kohde:20.8%

Kori(eus: 13,00 m

PL: 37,29 m Etdis. KL: 0,00 m Pinta: 9,93 m

Nakyma Tydkalut Pida kaltevuus Ulos

Siirtyman valikosta tai nayton oikeasta reunasta voidaan + ja - napeilla siirtaa kaytettavaa mallia
kokonaisuudessaan, joko ylos- tai alaspdin. Siirretty malli nakyy naytolla tummansinisena ja alkupe-
rainen malli turkoosina

> Todellinen: 0.0%
< Kohde:1.7%

Pystys. sii'rtyméi 3,00 m
orkeus: 13,00 m

PL: 361,57 m Etdis. KL: 0,00 m Pinta: 13,19 m

Nakyma Tyodkalut Pida kaltevuu: Ulos
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5 Luo pinta

Paavalikon LUO PINTA -toiminnolla voidaan luoda kahta pistetta kayttamalla oma pintamalli. Mallin
luonti aloitetaan painamalla paavalikon kuvaketta. Aukeavasta valikosta voidaan luoda uusi pinta-
malli, ladata aiemmin luotu olemassa oleva pintamalli ja ottaa kayttoon viimeisin luotu pintamalli.

Luo pintamalli

Luo uusi pintamalli

Lataa olem. oleva pintamalli

K&yta viime. pintamalli

Viimeinen pintamalli: 2¢

Painamalla kohtaa Luo uusi pintamalli avautuu mallin luonnin aloitusvalikko, josta valitaan pinnan-
maaritysmenetelmd. Lue GPS -toiminnolla kauhaa kdytetaan halutussa alku- ja loppupisteesss,
joissa mitataan pisteille koordinaatit. Kayta tiedostopisteet -toiminnolla voidaan valita kaytetta-
vaksi joko itse mitattuja pisteita tai tuotua pistetiedostoa. Syota koordinaatit manuaalisesti -
toiminnolla maaritetdaan alku- ja loppupisteen koordinaatit kasin.

Pinnan maaritysmenetelma

Lue GPS

Kayta tiedostopisteet:

Syotd koordinaatit manuaalisesti

Tiedostopisteita kayttamalla toimitaan seuraavalla tavalla. Ensiksi valitaan tiedosto, johon pisteet
on mitattu tai tuotu. Seuraavaksi valitaan mallille haluttu alku- ja loppupiste, jonka jalkeen paine-
taan seuraava -painiketta. Lue GPS ja syota -toiminnoilla maaritetaan alku- ja loppupisteet, jonka
jalkeen seuraavat kohdat toimivat samalla tavalla kuin seuraavaksi.
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Luo pintamalli

Pisteet ovat: kaivot_1.geo

Linja: N 73751,06 m
Alkupiste: jv1 E33813,23m

H 6,69 m

Linja: N 73744,05m

Lopetuspiste: jv2 E3382431m
H6,72m

Taakse Seuraava

Avautuvassa valikossa voidaan vapaa-ehtoisesti muokata linjan vinoetaisyytta ja pituuskaltevuutta.

Huomioi, etta muuttamalla ndita linjan lopetuspiste muuttaa sijaintiansa. Siirtyaksesi eteenpain

paina kohtaa seuraava.
v Luo pintamalli

NUWal=H122°18'28.5554"
Vinoetaisyys: 13,11 m
Pituuskaltevuus 0,229 %

Aloitus N 73751,06 m 73744,05 m LoppuN
Aloitus E 33813,23 m 33824,31m LoppuE
Aloitus H 6,69 m 6,72 m LoppuH

Taakse Seuraava

Seuraavaksi maaritetaan sivukallistusten lukumaara ja niiden laatu. Alla olevissa kuvissa on havain-
nollistettu kallistusten kayton periaate.
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2 pisteen valinen linja

2. kallistus 1. kallistus 1. kallistus. 2. kallistus
— vasemmalle _— vasemmalle _— oikealle _— oikealle —
-30% -3% _ —— 3% -3%

2. matka 1. matka 1. matka 2. matka
— vasemmalle — vasemmalle - oikealle — vasemmalle -—
1.5m 2m 2m 1.5m

2 pisteen valinen linja

2. kallistus 1 kallistus 1 kallistus 2. kallistus
- vasemmalle —_— vasemmalle - - oikeall —_— oikealle -—

\ gy 1:0 -4
\ /

\\
2. Etaisyys 1. Etaisyys 1. Etaisyys 2. Etaisyys
— vasemmalle —l— vasemmall e oikealle —— oikealle —
2m 1 1m 2m

Kallistuksen maara ja niiden laatu maaritetaan alla olevasta valikosta. Kaltevuudet voidaan maarit-
taa joko prosentteina tai suhdelukuina. Kayttamalla yhta kallistusta molemmille puolille voidaan
luoda esimerkiksi kaivupohjan taso ilman luiskauksia. Esimerkki maaritetdan kahdella kallistuksella.
Siirrytaan eteenpadin painamalla seuraava.
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Luo pintamalli

Sivukaltevuudet

wkallistusten lukumaara molemmilla puolella: 2

SK:t ovat maariteltyja: Prosentti

Seuraava

Avautuvasta valikosta madritetdaan ensimmaisen kallistuksen maara ja matka vasemmalle. Kallistuk-
sien suunta maaritetaan kayttamalla + ja - arvoja (+ = ylos, - = alas). Arvot syotettyasi siirrytaan
eteenpain painalla seuraava. Loput kallistuksen ja etaisyyden maaritykset toimivat samalla periaat-
teella.

Luo pintamalli
Alkupiste

loitus

1. kallistus vasemmalle: -2,500 % Sovita
1. matka vasemmalle: 2,00 m

Taakse Seuraava

Maaritettyasi alkupisteen profiilin naytto kysyy kopioidaanko sivukallistukset loppupisteelle. Valit-
semalla kylla, koko malli noudattaa maarittamaasi profiilia loppupisteelle saakka. Jos haluat, voit
maarittaa loppupisteelle eri profiilin, jolloin malli muodostuu alku- ja loppupisteen profiilien muu-
toksesta etaisyyden mukaan.
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Luo pintamalli
Alkupiste

Kopioidaanko Sivukallistukset?

Kéytd sama SivuKallistus
(2 ? ) alkupisteend loppupisteessa?

O

Kylld Ei

2:n kallistus oikealle: 30,000 % Sovita
2:n matka oikealle: 4,00 m

Taakse Seuraava

Hyvaksyttyasi kopioinnin tai loppupisteen profiilin luonnin jalkeen avautuu tallennusvalikko. Nayt-
toon ilmestyy kuva luomastasi mallista. Valikossa maaritetadan mallille nimi, joka tulee olla kuvaava
kayton helpottamiseksi.

Luo pintamalli
Tallenna luotu pintamalli

Luo pintamallin nimi: [QUeEI =B a7

oK

Painamalla OK -painiketta malli tallennetaan ja naytto siirtyy Kaiva -tilaan, jossa luomasi malli on
kaytossa.

Luomasi mallit 1oytyvat jatkossa Luo pinta -valikon lataa olemassa ole pintamalli -osiosta. Osiossa

painetaan pintamallin laatikosta, josta avautuu lista luomistasi malleista. Valitse haluamasi pinta-
malli valikosta ja paina OK -painiketta.
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Luo pintamalli

Valitse olemassa oleva pintamalli.

Pintamalli: ERERISENEEISINGS
Putkikaivanto jv1-jv2

Naytto siirtyy Kaiva -tilaan, jossa valitsemasi malli on kaytossa.
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6 Kauhan kalibrointi

Kauhojen kalibrointiin tarvitset mittanauhan, luotilangan, vahvan magneetin ja vatupassin.

Kauhojen kalibrointi aloitetaan mittaamalla kauhan huulilevyn ja kaivupuomintapin valinen suora
etaisyys millimetrin tarkkuudella. Pituus mitataan mittanauhalla tapin molemmilta puolilta ja laske-
taan pituuksista keskiarvo. Mittaamiseen kannattaa kiinnittaa huomiota, silla pituuden ollessa vaa-
rin voi puomi pitkalle vietyna esiintya usean sentin korkeusheittoa. Keskiarvo kirjoitetaan ylos. Seu-
raavaksi mitataan kauhan leveys kauhanposkien ulkoreunoista ja kirjoitetaan leveys ylos. Leveyden
voi mitata myos huulilevyn ulkoreunoista ja silloin tulee huomioida kulmien nopean kulumisen tuo-
ma kalibrointitarve. Taman jalkeen siirrytaan koneeseen ja siirrytaan paavalikosta 2D-osioon.

y

Kauhan mitat

a: kauhan pituus
b: kauhan leveys

2D-puolen avauduttua, siirrytaan kauhan kalibrointiin seuraavan polun mukaisesti. Valikossa liiku-
taan kayttamalla ndyton oikeasta alareunasta I6ytyvilla nuolindappaimilla, valinnat suoritetaan
nuolien keskella sijaitsevalla enter -ndappadimelld ja valikoista poistutaan kayttamalld F4 -nappainta.

Enter - > Kauhan asetukset -> Kauhan kalibrointi

KAlIHAOT
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Kauhan kalibrointi -valikosta valitaan yla- ja ala-nuolilla kalibroitava kauha tai valitaan tyhja kauha-

paikka uuden kauhan kalibroimiseksi. Valinnan jalkeen siirrytaan nuolinappaimilla oikealle kohta
kohdalta.

Uutta kauhaa kalibroitaessa jarjestelmaan tulee maarittda kauhalle sensorin puoli kauhankiinnik-
keessa kohtaan kauha vasen/oikea, tdman naet jo kalibroidun kauhan vastaavasta kohdasta.

Seuraavaksi maaritetaan kohtaan Tiltti, onko koneessa pyorittajaa tai kauhassa kallistuva liitin. Jos
kauhaa kaytetaan pyorittaan kanssa, tarkastetaan jo kalibroitu kauha ja maaritetaan uudessa kau-
hassa kohta vastaavaksi. Pyorittajat ja kallistuvat kauhat kalibroidaan Leican henkilokunnan toimes-
ta, jos pyorittdjaa tai kallistuvaa ei ole ennen jarjestelmdan kalibroitu, ota yhteytta Leican tukeen.

PITUUS

Jos jarjestelmassa on kauhanpyorityksenmittaus, kohtaan Tiltrotator valitaan kylla.
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Taman jalkeen syotetaan laskettu kauhan pituus kayttaen yla- ja alanuolta.

Seuraavaksi siirrytaan maarittamaan kauhan kulma. Maaritys tapahtuu asettamalla luotilanka mag-
neetin avulla roikkumaan kaivupuomintapin keskipisteesta kohti huulilevya. Taman jalkeen liikute-
taan huulilevy luotilangan avulla pystysuoraan linjaan kaivupuomintappiin nahden. Alla olevassa
kuvassa on esitetty kauhan kalibroinnissa asetettavat kulmat.

+  Kauhan kalibroinnin kulmat

.
s .

Kauhan kulma Kauhan vaakakulma
(Luotilanka punaisella)

Kun kaivupuomintappi ja kauhan huulilevy ovat pystysuorassa, painetaan kohdassa kauhan kulma
nayton vasemmasta reunasta l1oytyvaa 0.00 -nappainta. Nayttoon ilmestyy teksti Wait..., jonka
havittya naytto on laskenut kauhan kulman ja sulkujen sisaan ilmestyy kauhan nollakulma.
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Seuraavaksi madritetaan kauhan vaakakulma. Vaakakulma maaritetdaan asettamalla vatupassi huuli-
levyn paalle puomilinjan suuntaisesti ja liikutetaan kauhaa niin, etta vatupassi nayttaa huulilevyn
olevan vaakatasossa. Taman jdlkeen kohdassa kauhan vaakakulma painetaan 0.00 -nappadinta.
Nayttoon ilmestyy teksti Wait..., jonka havittyd naytto on laskenut kauhan vaakakulman ja sulkujen
sisaan ilmestyy kauhan vaakakulma. Vaakakulman maarityksen jalkeen kuvassa kauhan pitaisi nayt-
taa oikealta.

KAUIAOT
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Tiltin nollaus ja poran pituus jatetaan koskemattomaksi.

Viimeiseksi siirrytaan nuolinappaimilla oikealle, kohtaan kauhan nimi. Tahan maaritetaan kalib-
roidulle kauhalle kuvaava nimi kayttaen nuolinappaimia. Painikkeesta 0.00 saa alaviivan, jolla yli-
maaraiset kirjainpaikat voi maarittaa tyhjiksi. Nimen maarityksen jalkeen siirrytaan vasemmalla nuo-
linappaimellad alkuun saakka, tarkistetaan etta kauhan nimi on oikein ja poistutaan valikosta pai-
namalla F4 -nappadinta niin monta kertaa, etta siniset valikot haviavat.

KAUHAD3

Y KT PITUUS
0108 |

Kauhan kalibroinnin tarkastamiseksi asetetaan kauhan huulilevy pystyasennossa jollekin kiintedlle
kohteelle, esimerkiksi kiven paalle. Taman jdlkeen nollataan korko 0.00 -ndppaimella ja liikutetaan
kauhan huulilevy vaakatasossa samaan pisteeseen. Kalibroinnin tuloksen, eli korkeuseron kauhan
liikkuessa nakee nyt nayton vasemmasta alalaidasta, joka on esitetty punaisena korkeuserona nol-
lattuun korkeuteen. Korkeuseron tulee olla hyvin Iahella nollaa. Jos korkeusero on senttejd, siirry-
taan takaisin kauhan kalibrointi -valikkoon. Valikossa siirrytaan oikealle kohtaan kauhan kulma,
jossa suoritetaan hienosaato. Saadon aluksi tarkastetaan korkeuseron suuruus, jonka jalkeen se
puolitetaan kayttamalld yla- ja alanuolia. Kun arvo on puolitettu, poistutaan sinisista valikoista
painamalla F4 -nappainta. Kun valikot ovat havinneet naytolta, nollataan korko 0.00 -nappaimella
ja kaannetaan kauhan huulilevy pystyssa samalle pisteelle. Jos korkeusero on viela liilan suuri, tois-
tetaan hienosaato.

Nyt kauha on kalibroitu ja tyoskentely kauhalla voidaan aloittaa.
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7 Korjausviesti ja sen asetukset

Korjausviesti on valttamaton osatekija GNSS -paikannuksessa, mita ilman senttimetritarkkuus on
mahdotonta saavuttaa ja koneohjausjarjestelmaa kayttaa. Korjausviesti voidaan vastaanottaa kai-
vukoneeseen, joko tyomaan tukiasemasta tai kayttamalla Smartnet -verkkoa.

Smartnetin etuna on sen kattava, koko Suomen laajuinen kayttoalue. Smartnet -verkkoa kaytetta-
essa tarvitset laskentayksikkoon dataliittymallisen SIM -kortin ja voimassa olevan Smartnet -
lisenssin. Lisenssin kayttoa varten tarvitset kayttajatunnuksen ja salasanan. Lisatietoja Smartnetis-
ta, tai jos kaytossasi ei ole voimassa olevaa Smartnet -lisenssia, ota yhteytta Leican 3D-tukeen tai
myyjaan.

Tukiasemaa kaytettaessa tarvitset tukiasemasta seuraavat tiedot:
- Tukiaseman lahettama taajuus/kanavanumero
- Tukiaseman valmistaja
- Kaytetaanko virheenkorjausta (FEC paalla/pois)

Leican koneohjausjarjestelmissa kaytetaan Satelin radiomodeemeja, joihin on maaritetty kaytetta-
vat kanavat ja taajuudet.

Kanava Taajuus

430.150
430.175
430.200
430.225
430.250
430.275
430.300
430.325
430.350
430.375
430.400
430.425
430.450
430.475
14 430.500
Jne...

© 0O ~NOO UL WNPEFEO

B
(N )

=
w N

Asetuksia muuttaessa tulee olla huolellinen, ettei sekoita muita asetuksia.
Polku korjausviestiasetuksiin on seuraava:

Paavalikko » Asetukset > Vastaanottimet

Sijaintisensori voi olla nimetty joko kuvien mukaisesti laskentayksikon nimella tai kaivukoneesi mu-
kaan.
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7.1 iCON (Keltaiset lautaset)

Ensimmaisena korjausviestin vastaanottamiseksi tulee tarkastaa korjausviestiantennin kytkenta
ICG82-laskentayksikkossa. Alla olevassa kuvassa on selitetty laskentayksikon kytkennat. Jos jarjes-
telmassasi on yksi korjausviestiantenni, joudut tarkastamaan korjausviestilahdetta vaihtaessasi kyt-
kennat seuraavanlaiseksi. Tukiasemaa kaytettaessa kaapeli tulee kytkea kuvan osoittamaan radio-
antennin porttiin ja Smartnet:ia kdaytettaessa kaapeli tulee kytkea GSM -modeemin porttiin. Jos kay-
tossasi on kaksi korjausviestiantennia, voit vain vaihtaa asetukset naytolta tulevien ohjeiden mu-
kaisesti.

TNC GSM -
modeemin
antenni
P1 Lemo portti
TNC RTK S " (Data ja virta,

radioantenni
(tukiasema)

edestakaisin
yhteensopiva)

Virikoodatut
GNSS -lautasten

liittimet M12 Ethernet

2x M12 CAN
(Data & Power)

2x TNC GNSS Maadoitus
antenni

Sensorien konfigurointi -valikosta painetaan alla olevan kuvan mukaisesti kaytossa olevan sensorin
vieressa olevaa jakoavain kuvaketta. Kuvake avaa laskentayksikon asetukset, jonka jalkeen aloite-
taan asetusten maarittaminen joko Smartnet -verkkoa tai tukiasemaa varten.

Sensorien konfigurointi

Sijainti

Tyyppi: GPS
Sensori: ICON gps 80
Suunta sensori

Kéyta sensoria
Sensori:
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7.1.1 Smartnet

Smartnet -verkkoa kaytettdessa tulee RTK laitteeksi valita alla olevan kuvan mukaisesti NTRIP (Si-
sainen modeemi). Taman jalkeen painetaan RTK laitteen perassa olevaa jakoavaimen kuvaketta.

ICON gps 80 asetukset (1/4)
- - S

RTK laite: NTRIP (Sisdinen ...c { S\
RTK viesti: -

RTK tukiaseman asetukset
Ref sensori: Autom. haku

Ref.Antenni: Autom. haku

Seuraavaksi asetetaan internetyhteyden vaatimat asetukset. Ensimmaisena syotetadn PIN koodi-
kenttaan laskentayksikkoon asetetun SIM -kortin PIN koodi, jonka loydat SIM -kortin pakkauksesta.
Taman jalkeen syotetaan kenttaan APN kuvan mukaisesti teksti internet. PIN koodin ollessa oikein,

pitdisi kentan viereen ilmestya vihrea vakanen.

iCON gps 80 / NTRIP (1/3)
- - &
+

Modeemityyppi: Sisdinen modeemi

PIN koodi:
PUK koodi:

APN asetukset

APN: internet

Kayttajatunnus:

Salasana:

Sitten siirrytadn seuraavalle sivulle painamalla valkoista nuolta oikealle, jossa valitaan kuvan mukai-

sesti Ref verkoksi iMAX.
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iCON gps 80/ NTRIP (2/3)

Ref. verkko: iMAX

Sitten siirrytaan viela kerran valkoisella nuolella oikealle maarittamaan viimeiset asetukset Smart-
net:ia varten. Tassa vaiheessa tarvitset kayttajatunnuksesi ja salasanasi, ottaaksesi Smartnet -
lisenssisi kayttoon. Muuten asetukset syotetadan vastaamaan kuvaa alla. Kytkentapisteen padset
valitsemaan muut asetukset syotettyasi, jolloin harmaana oleva Lista -nappain muuttuu mustaksi.
Lista -nappadinta painamalla avautuu kytkentapistelista, josta valikoidaan kuvan mukainen kytkenta-
piste. Kun asetukset ovat oikein, nayttoon ilmestyy kuvan mukaisesti kaksi vihreaa vakasta.

iCON gps 80 / NTRIP (3/3)
- - ’

NTRIP palvelin: fi.nrtk.eu Portti: 7801
Kayttdja ID: esimerkkit
Sa[asana RERRERRRRRE
Kytkentépiste: mc-icon| Lista

Jarjestelmad kytkeytyy automaattisesti palvelimelle kun asetukset on
tehty!

Taman jalkeen voidaan siirtya sinisella nuolella pois valikoista ja nayton kysyessa tallennetaanko
asetukset, painetaan kohtaa Kylla.

iICON gps 80 asetukset (1/4)
- - 5

Tallenna?

Asetuksia on muutettu.
@ Tallenna asetukset?

Ei Keskeytys

RTK tukiasem
Ref sensori: Autom. haku

Ref.Antenni: Autom. haku

Nyt kone vastaanottaa korjausviestia Smartnet -verkosta ja tyoskentely voidaan aloittaa Kaiva -
tilassa.
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7.1.2 Tukiasema

Tukiasemaa kaytettaessa tulee RTK laitteeksi valita alla olevan kuvan mukaisesti Sisainen radio tai
vaihtoehtoisesti Ulkoinen radio (P2}, jos kaytossa on ulkoinen GFU14 radiomodeemi. Ref sensoriksi
tukiaseman merkki. Taman jalkeen painetaan RTK laitteen perdssa olevaa jakoavaimen kuvaketta.

iCON gps 80 asetukset (1/4)

RTK laite: Sisdinen radio

RTK viesti: -

RTK tukiaseman asetukset
Ref sensori: Leica

Ref.Antenni: Autom. haku

Jakoavain -kuvake avaa radiomodeemin asetukset, kuva alla. Aluksi syotetaan tukiaseman korjaus-
viestia Iahettava kanava tai tagjuus (Frequency). Radioprotokolla on Iahes aina kuvan mukainen
Satelline 3AS. FEC eli virheenkorjaus maaritetaan paalle/pois, riippuen tukiaseman asetuksista. Na-
ma tiedot saat siis tydomaan tyonjohdolta tai mittausvastaavalta.

iCON gps 80 / Radio

Radion tyyppi: Sisdinen
Kanava:

Frequency: 0,00000 Mhz / 25000Hz

Radio protokolla: Satelline 3AS
FEC: PAALLA

Yhdista Tuki ID:lla
Vastaanotettu:

Radion asetukset maaritettyasi siirry sinisella nuolella takaisin edelliseen valikkoon. Koneen vas-
taanottaessa korjausviestia, kohtaan RTK viesti ilmestyy vastaanotettava viestimuoto (RTCM-3,
CMR yms.). RTK viestin ilmestyttya nayttoon poistutaan valikosta sinisella nuolella.
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iCON gps 80 asetukset (1/4)

Ratkaisu: -
= -—) Satellitit: =

lka: =

RTK laite: Sisdinen radio [\

RTK viesti:

RTK tukiaseman aset
Ref sensori: Leica

Ref.Antenni: Autom. haku

=

Poistuttaessa naytto kysyy tallennetaanko asetukset, johon vastataan kylla.

iCON gps 80 asetukset (1/4)
- - :

Tallenna?

Asetuksia on muutettu.
@ Tallenna asetukset?

Kylla i Keskeytys

RTK tukiasem
Ref sensori: Leica

Ref.Antenni: Autom. haku

Nyt kone vastaanottaa korjausviestia tukiasemasta ja tyoskentely voidaan aloittaa Kaiva -tilassa.

7.2 Powerbox (Valkoiset lautaset)

Sensorien konfigurointi -valikosta painetaan alla olevan kuvan mukaisesti kaytossa olevan sensorin
vieressa olevaa jakoavain kuvaketta. Kuvake avaa laskentayksikon asetukset, jonka jdlkeen aloite-
taan asetusten maarittaminen joko Smartnet -verkkoa tai tukiasemaa varten.

Sensorien konfigurointi

Sijainti sensori
Tyyppi: GPS

Sensori: PowerBox

Suunta sensori

Kayta sensoria

Sensori:
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7.2.1 Smartnet

Smartnetin kayttoonottoa varten tulee siirtya valkoisilla nuolilla sivulle 2/5. RTK portti (P1 tai P2)
valitaan sen mukaan, kumpaan porttiin PowerBoxissa on asennettu GSM-modeemi. GSM-modeemin
tunnistaa sen alapuolisesta pyoritettavasta kannesta, jonka alle SIM-kortti asetetaan. PowerBoxia
edesta katsottaessa vasemmalla on P1 ja oikealla P2. RTK |ahteeksi valitaan GPRS ja RTK tyypiksi
RTCMv3. Kun asetukset on kuvan mukaisesti laitettu, painetaan RTK Iahteen viereista jakoavaimen
kuvaketta.

Vastaanotin (2/5)
- -

Antenni: MNA1202 GG

RTK portti: P2

RTK ldhde: GPRS

RTK tyyppi: RTCMv3
Yhdista Tuki ID:ll& Any received

Avautuvasta valikosta maaritetaan internetin asetukset. Radion tyypiksi valitaan laitteen mukaisesti
joko Siemens MC75 tai Telit GSM (GFU28). Tarkasta, etta loput asetuksista ovat kuvan mukaiset ja
syota SIM-korttisi PIN koodi kuvassa merkittyyn kenttaan. Taman jalkeen siirrytaan valikossa oikeal-
le valkoisella nuolella.

Modeemin asetukset (1/5)
<= -

Radion tyyppi: Siemens MC75

Laitteen nopeus: 19200
PIN koodi: {(¥EE
PUK koodi:

Valikossa maadritetaan yhteysasetukset, jotka maaritetadn kuvan mukaisiksi ja siirrytaan valkoisella
nuolella oikealle.
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Yhteysasetukset (2/5)
<= -

APN:

Kaytd APN login
Kayttaja ID:

Salasana:

Avautuvassa valikossa madritetaan referenssiverkko kuvan mukaiseksi ja siirrytdan valkoisella nuo-
lella oikealle.

Roverin RTK asetukset (3/5)
= -—)

Ref. verkko: i-MAX

NRTRIP asetukset maaritetaan kuvan mukaisiksi. Tassa vaiheessa tarvitset tiedon kayttajatunnuk-

sesta ja salasanasta ottaaksesi Smartnet -lisenssisi kayttoon. Kun asetukset on maaritetty, paine-
taan alla olevaa OK -nappainta.

NTRIP asetukset (4/5)
- -

v NTRIP paille
v Auto yhdistd NTRIP:iin
NTRIP palvelin: 69.64.185.41
Portti: 7801

Kytkentdpiste: mc-powerbox
Kayttdja ID: Esimerkkit

Salasane: R
OK
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Painettuasi OK -nappainta siirryt takaisin vastaanottimen asetuksiin 2/5. Taman jalkeen siirrytaan
valkoisella nuolella oikealle. Tassa valikossa tarkastetaan, etta kuvan valinnat vastaavat nayttosi
valintoja. Ald muuta GPS suunnan korjausta. Kulma on maaritetty koneen kalibroinnissa ja kulman
muuttaminen aiheuttaa vaaristymaa mittauksessa. Kun asetukset on maaritetty, painetaan kuvan
mukaisesti Laheta roveri -painiketta ja kuitataan ilmoitus onnistuneesta lahetyksesta.

Vastaanotin (jatko) (3/5)
4= -—)

v RedLine kaksois-GPS

RN ERLCHENSE 1 00,000 gra

Ref sensori: Auto detect
v Kayta Glonass

Lahetd script Lahetd roveri Resetointi

Asetukset on nyt maaritetty ja poistutaan valikoista sinisella nuolella paavalikkoon saakka. Kone
vastaanottaa korjausviestia Smartnet -verkosta ja tyoskentely voidaan aloittaa Kaiva -tilassa.

7.2.2 Tukiasema

Tukiasemasta saatavan korjausviestin kayttoonottoa varten tulee siirtya valkoisilla nuolilla sivulle
2/5. RTK portti (P1 tai P2) valitaan sen mukaan, kumpaan porttiin PowerBoxissa on asennettu ra-
dio. Radion tunnistaa sen yhtenaisesta kuoresta, jossa ei ole alapuolista kantta. PowerBoxia edesta
katsottaessa vasemmalla on P1 ja oikealla P2. RTK Iahteeksi valitaan Radio ja RTK tyypiksi valitaan
tyomaahenkilokunnalta saatu viestityyppi (RTCMv3, CMR). Kun asetukset ovat kuvan mukaisesti
laitettu, painetaan RTK lahteen viereista jakoavaimen kuvaketta.

Vastaanotin (2/5)
<= -—)

Antenni: MNA1202 GG

RTK portti: P1

RTK l&hde: Radio

RTK tyyppi: RTCMv3
Yhdista Tuki ID:1la Any received

Avautuvasta valikosta maaritetaan radion tyyppi kuvan mukaiseksi ja valitaan tukiaseman Iahetys-
kanava vastaamaan tyomaahenkilostolta saatua tietoa. Kun asetukset on maaritetty, painetaan
alareunan OK -painiketta.
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Radion tyyppi: Satel 3AS (GFU1 °

Laitteen nopeus: 19200
Kanava:

Painettuasi OK -nappainta siirryt takaisin vastaanottimen asetuksiin 2/5. Taman jalkeen siirrytaan
valkoisella nuolella oikealle. Tassa valikossa tarkastetaan, etta kuvan valinnat vastaavat nayttosi
valintoja. Ref sensoriksi valitaan tukiaseman merkki, josta tiedon saat tydmaahenkilostolta. Ala
muuta GPS suunnan korjausta. Kulma on maaritetty koneen kalibroinnissa ja kulman muutta-
minen aiheuttaa vaaristymaa mittauksessa. Kun asetukset on maaritetty, painetaan kuvan mu-
kaisesti Laheta roveri -painiketta ja kuitataan ilmoitus onnistuneesta ldhetyksesta.

Vastaanotin (jatko) (3/5)
<= -

v RedLine kaksois-GPS
GPS suunnan korjaus: 100,000 gra

Ref sensori: Leica

v Kaytd Glonass

L&heta script Laheta roveri Resetointi

Asetukset on nyt maaritetty ja poistutaan valikoista sinisella nuolella paavalikkoon saakka. Nyt ko-
ne vastaanottaa korjausviestia tukiasemasta ja tyoskentely voidaan aloittaa Kaiva -tilassa.
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8 Etayhteys ja sen kytkennat

Telematics pilvipalvelu on tyokalu koneohjausjdrjestelman tukeen, tydmaan eteneman seurantaan
ja tiedonsiirtoon. Telematics pilvipalvelun kautta nayton ja tietokoneen valille voidaan muodostaa
jaetun nakyman tila, jonka valityksella tyomaan mittaushenkilosto voi avustaa kuljettajaa esimerkik-
si tyomaalla kaytettaviin malleihin liittyvissa kysymyksissa ja opastaa kuljettajaa epaselvissa tilan-
teissa laitteen kayton kanssa. Telematics palvelun avulla tydomaan mittaushenkilosto ja tyojohto
voivat seurata koneen sijaintia tyomaalla, jolloin koneiden siirto tyomaan sisalla voidaan optimoida
paremmin. Telematics tarjoaa myos tyokalun tydomaan toteutusmallien tiedonsiirtoon ja tiedonhal-
lintaan. Tyomaan mittaushenkilosto voi helposti paivittaa tydmaan toteutusmallien muutokset Te-
lematics palveluun, jonka jalkeen kuljettaja lataa uusimmat tiedostot kayttoonsa. Muutoksien paivi-
tys nopeutuu verrattuna USB -muistitikun kayton vaativan tyokoneella kayntien poistuessa ja van-
hentuneilla malleilla tyoskentely pystytdaan minimoimaan.

Telematics pilvipalvelun kayttoonottamiseksi tarvitset laitekohtaisen lisenssin. Uuden jarjestelman
mukana on yhden vuoden lisenssi. Internetyhteyden muodostaminen voidaan toteuttaa asettamal-
la nayttoon dataliittymallinen SIM-kortti tai jakamalla matkapuhelimesta verkko WiFi -yhteyden
kautta. Internetyhteytta varten ndayton taakse taytyy kytkea mustasta ndyttosalkusta |oytyvat mus-
tat GSM- ja WiFi -antennit.

8.1 Internetyhteys SIM-kortilla

Ensin esitellaan SIM-kortin asettaminen nayttoon. SIM-korttia asetettaessa naytto tulee olla irti
telakasta. SIM-kortti tulee asettaa nayton pohjasta loytyvaan porttiin alla olevan kuvan mukaisesti.
SIM-kortti kannattaa asettaa paikoilleen painamalla kuulakarkikynalla SIM-kortin pohjasta niin etta
kortti "loksahtaa” paikoilleen. Kun SIM-kortti on asetettu paikoilleen, kytke naytto telakkaan.
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Nayton kaynnistyttya ja padvalikon avauduttua siirry padvalikosta seuraavan polun mukaisesti:

Paavalikko - > Asetukset -> Muu -> Verkostointi

Muut asetukset

T Verkostointi: ' Palvelut

NEyttd b 1 Paikallinen
Loggaus 2 Serial-virheenkorjaus
Kalibroi B Resetointi

B Ruudukon asetukset

Verkostointi -valikosta klikataan alla olevan kuvan mukaisesti aktiiviseksi sisainen modeemi, jonka
jalkeen painetaan sisaisen modeemin perdssa olevaa jakoavaimen kuvaketta.

Sisainen modeemi

Tarkasta avautuvasta valikosta asetukset seuraavan kuvan mukaiseksi ja paina jakoavaimen kuva-
ketta. Avautuvaan valikkoon syotetadn SIM-kortin PIN -koodi. Taman jalkeen palataan sinisella nuo-
lella valikkoon ja painetaan yhdista -painiketta.
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Sisdinen modeemi

|
Olotila: Saatavilla

APN:

Naytto muodostaa yhteytta ja IP -osoitteen ilmestyttya nayttoon yhteys on muodostettu. Seuraa-
vaksi voidaan palata asetuksiin sinisella nuolella ja maaritetaan Telematics palvelun asetukset.

8.2 Internetyhteys WiFi -verkolla

Internetyhteyden maarittdminen nayttoon WiFi -verkkoa kayttaen aloitetaan siirtymalla valikoihin
seuraavan polun mukaisesti.

Paavalikko - > Asetukset - > Muu -> Verkostointi

Verkostointi -valikosta klikataan alla olevan kuvan mukaisesti aktiiviseksi Wi-Fi, jonka jalkeen paine-
taan Wi-Fi:n perassa olevaa jakoavaimen kuvaketta.

Sisdinen modeemi
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Avautuvasta valikosta painetaan haluttua verkkoa, jolloin avautuu yhdistamisvalikko.

Wi-Fi
NERRE

aC-Maobile-WiFi-B538
HP-Print-F6-Photosmart 6520
mokkula-8a74

Lisda verkko

Yhdistymisvalikkoon asetetaan verkon salasana ja painetaan yhdista -painiketta. Salasanan loydat
puhelimesi tai "mokkulasi” asetuksista.

Wi-Fi
Skanna

Konfiguroi 4G-Mobile-WiFi-B538

VER CenlnIl4 C-Mobile-WiFi-B5

Salasana:

Verkon suojaus: WPA/WPA2 pas_.v
Yhdista Keskeytys
Osoite 2

Lisaa verkko

Painettuasi yhdista -painiketta, ndayttd muodostaa internetyhteyden valitsemasi laittaan kanssa.
Yhteyden muodostuttua ruutu palaa WiFi -valikkoon ja kytkeydytyn verkon eteen on ilmestynyt
vihrea vakanen ja oikeaan ylakulmaan verkon voimakkuutta kuvaavat palkit seuraavan kuvan mukai-

sesti.
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Wi-Fi
Skanna

N (v 4G-Mobile-WiFi-B538 ‘\
HP-Print-F6-Photosmart 6520
mokkula-8a74

Lisaa verkko

Nayttoon on nyt muodostettu internetyhteys ja voidaan palata sinisella nuolella asetuksiin ja maa-
rittamaan Telematics -asetukset.

8.3 Telematics -palvelun asetukset

Nayton yhdistamiseksi Telematics palveluun ensimmaista kertaa ota yhteytta Leican tukeen. En-
simmaisen maarityksen jalkeen, esimerkiksi siirryttaessa toisen paaurakoitsijan tyomaalle voidaan
toimia seuraavien ohjeiden mukaisesti.

Telematics palvelun asetukset maaritetaan seuraavan polun kautta I6ytyvasta valikosta:

Paavalikko - > Asetukset - > Muu -> Palvelut

Muut asetukset

+  Verkostointi: O Palvelut

=
-
= NEytEd b 1 Paikallinen

Loggaus 2 Serial-virheenkorjaus

Kalibroi B Resetointi
B Ruudukon asetukset

Avautuvassa valikossa maaritetaan Telematics palvelun tili, johon jarjestelmasi ndytto on kytketty.
Taman tiedon saat Telematics tilin haltijalta. Tilin nimi tulee kirjoittaa taysin yhtenevaisesti palve-
luun seka nayttoon.
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iICON telematics moduulit (1/2)
<= -

Tili:

v Jaettu nayttd
v Koneen seuranta
Etd synk

v Tiedostojen autom. tarkistus

Seuraavaksi madritetaan automaattiset asetukset, eli tiedot mita tietoja ndytto jakaa palvelimen
kanssa. Asetukset valitaan painamalla "tappa” valintaruutuun. Jaettu naytto -toiminto mahdollistaa
jaetun nayton tilan Telematics palvelimen ja nayton valille. Kontrollitila eli nayton etaohjaus on suo-
siteltavaa asettaa pdadlle Jaettu nayttd kohdan jakoavaimen kuvakkeesta. Avautuvan valikon aino-
aan kohtaan painetaan "tappa” ja poistutaan valikosta. Jaetun ndyton tilan muodostettua nayttoon
tulee ilmoitus etakayttajan yhdistymisesta, joten tiedat aina kun jaetun nayton tila on aktiivinen.
Koneen seuranta mahdollistaa koneen paikantamisen Telematics palveluun, jolloin koneen siirtoja
ja tulevia tyovaiheita on helpompi optimoida. Tietojen automaattinen tarkistus on toiminto, jossa
naytto tarkistaa 15 minuutin valein Telematics palvelimelta onko palvelimelle viety uusia tiedostoja
tyokoneiden kayttoon. Jos palvelimella on uusia tiedostoja, nayttoon tulee ilmoitus asiasta ja ke-
hottaa suorittamaan Eta synk -toiminnon. Toiminnon avulla pyritaan nopeuttamaan tiedonkulkua ja
valttaa vanhoilla kuvilla tyoskentelya.

Nyt Telematics asetukset on maaritetty ja toiminta voidaan tarkastaa suorittamalla Eta synk -
toiminto.

Jaettu naytto -toiminto voidaan aktivoida myos seuraavan polun kautta:

Paavalikko - > Tyokalut -> Jaettu naytto
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9 Huomioitavia asioita

Ennen koneohjausjarjestelman kayttoonottoa tutustu Leica iCON excavate icp41 pikaoppaaseen ja
kayttoohjeeseen. Pikaopas antaa taman oppaan lisaksi yleiskuvan tuotteesta, tekniset tiedot ja
turvaohjeet. Kayttoohje antaa edellisten lisaksi ohjeet perusteelliseen kayttoon laitteen yllapidosta
lahtien. Leica iCON excavate icp41 -asiakirjat/ohjelmistot [0ytyvat nayton kuljetussalkun USB -
muistikortilta ja osoitteesta https://myworld.leica-geosystems.com.

Jos kaivukoneesi akkujen varaus on laskenut tasolle jossa tarvitset apuvirtaa tai hitsaat kaivukonet-
tasi, huomioi seuraava. Boosterilla kaynnistysvirtaa annettaessa tai hitsatessa voi aiheutua virta-
piikki, joka voi johtaa kaapeleiden tai sensorien toimintahdirion. Leica koneohjausjarjestelmaasi
suojataksesi irrota akulta tulevan virtakaapelin oliiviin vihrea military -liitin mustan X)B-16 virrankyt-
kentarasian IN -puolelta (kuva alla). Suosittelemme lataamaan tyhjentyneet akut kaynnistysvirran
antamisen sijasta. Tutustu aina ennen kaynnistysvirran antamista tyokoneesi valmistajan ohjeistuk-
siin ja varoituksiin lisavirran kaytosta.

Sensor Sensor
CAN CAN

Mittaukseen vaikuttavia muutoksia, kuten sensorien tai mastojen irrottamista tulee valttaa. Uudel-
leen asentaminen saattaa aiheuttaa muutoksia sensorien kalibroiduissa asennoissa ja sijainneissa
alkuperaiseen kalibroituun jarjestelmaan nahden. Muutoksien jalkeen koneohjausjarjestelman toi-
minta ja mittaustarkkuus tulee tarkastaa. Jos mittauksessa ilmenee normaalia GNSS -tarkkuutta
suurempaa virhettd, tulee ottaa yhteytta Leican huoltoon ja tukeen.

10 Huolto ja tuki

Jarjestelmaan liittyvien kysymysten tai ongelmien ilmetessa ota yhteytta tukeemme. Tukitilanteissa
Sinua palvelevat 3D-asiantuntijamme ja huoltotilanteissa asentajamme.

Huolto/tuki (09) 415 40 250
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Leica iCON on enemman kuin uusi tuoteryhma ja ohjelmistopaketti.
Tyonkulkua kehittava ratkaisu parantaa valittomasti suorituskykyasi ja siten
kasvattaa kannattavuuttasi.

Leica Geosystems intelligent CONstruction.

Mittaus- ja tutkimusmaailmaa jo Iahes 200 vuoden ajan mullistanut Leica Geosystems
luo kattavia ratkaisuja ammattilaisille kaikkialla planeetallamme. Monien alojen, kuten
ilmailun ja puolustuksen seka turvallisuuden, rakentamisen ja valmistuksen, ammattilai-
set luottavat laatutuotteistaan ja innovatiivisten ratkaisujen kehittamisesta tunnettuun
Leica Geosystemsiin kaikissa paikkatietotarpeissaan. Tarkoilla ja tasmallisilla kojeilla,
pitkalle kehitetyilla ohjelmilla ja luotettavilla palveluilla Leica Geosystems tuo joka paiva
lisdarvoa maailmamme tulevaisuuden parissa tydskenteleville.

Leica Geosystems on osa ruotsalaista Hexagon-konsernia (Nasdaq Stockholm: HEXA B;
hexagon.com), joka on johtava maailmanlaajuinen informaatioteknologioiden ratkaisu-
jen tarjoaja ja tahtaa laadun ja tuottavuuden parannuksiin paikkatieto. Ja teolliuuden
yrityssovelluksissa.

Pidatamme oikeuden kuvia, kuvituksia ja teknisia tietoja koskeviin muutoksiin.
Painettu Suomessa - Copyright Leica Geosystems AG, Heerbrugg, Switzerland, 2017.

- when it has to be right eLca

Geosystems



